
MATLAB-App Initialisierung der MCU-Kommunikation

Portliste anlegen

Case 
LINUX

Port Nr > 0

Ende

ja

SimulatorVerbindenButtonPushed()Callback „Verbinden“

Port als MCU_SIM definieren

Terminator festlegen

Callback auf init_sim() 
setzen

import ident

Switch:systemFlag case
unbekannt

Keine 
Verbindung

case WIN Port Nr = 1

case UNIX 
MAC

1. Port mit 
„/dev/tty.usbmod

em“

Keine 
Verbindung



init_sim()

Callback bei eingehenden Daten von der MCU während der Identifikation
Funktion: Prüfung der Verbindung

Datenzeile einlesen

Kommand
ozeile ? ident.ident()

ja

MS 
verbunden?

ja Callback auf 
sim_initialisieren() 
setzen

Case WINPort Nr um 1 erhöhen

Case 
UNIX/maco

s

Nächsten Port 
/dev/tty.usbmodem

sim_initialiseren()

Ende

Port als MCU_SIM definieren

Terminator festlegen

Callback auf init_sim() 
setzen

import ident



Callback während MCU-Initialisierung

sim_initialisieren()

case 0Switch: sim_iniFlag

case 1..8

sim_iniFl
ag > 0

ja
Datenzeile protokollieren

import
maschinensimulator

sim_iniFlag + 1

Potis auf 250 
setzen

case 13

case 14

case
9…12

sim_iniFlag + 1

Füllstände off 
setzen

sim_iniFlag + 1

import uart_lib

sim_iniFlag + 1

import token_lib

sim_iniFlag + 1
1



case 15

case 16

UART initialisieren

sim_iniFlag + 1

Callback auf 
sim_datenverarbeitung() 

setzen

import machineEnde

1



Callback auf sim_datenverarbeitung()

Ende

sim_datenverarbeitung()

Datenzeile einlesen

import
machine ?

ja Maschinensimu
lator initialisiert

>>> ?
ja

Daten löschen
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